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Zobrazit cely kalendar

Dne 3.5.2019 se uskutecnila ukazka prvniho polniho autonomniho nosice naradi Budte vZdy v obraze!

Agrointelli Robotti, kterou usporadala firma Leading Farmers ve spolupraci s danskou

firmou Agrointelli a setkala se s velkym zajmem zemé&délci. Cely program zacal Gvodni ZABCH: Wi Emdl diliny GATLOUER (Ioeme R o

nejzajimavéjsi clankq.

prednaskou v Hotelu na Farmé v Chotovicich, kde se nejprve ujal slova reditel firmy
Leding Farmers Pavel Milata. V kratkosti predstavil jeji historii, dosaZzené uspéchy a
bliZici se dvacetileté vyrodi zalozeni firmy. Kromé distribuce jiZ zminéného robota firma
letos uvede na trh dalsi novinku, a to technologii MagGrow, ktera omezi ztraty pri aplikaci
pesticidd az o 30%. Poté pan Milata predal slovo zastupci danské firmy Agrointelli

Henriku Jacobsenovi. Firma Agrointelli se zabyva vyvojem technologii pro udrzitelne

zemeédeélstvi na zemédélské pada.

V Gvodu sve prednasky H. Jacobsen zminil hlavni davody vedouci k vyvoji novych =X : :
pracuasirH.) y eyl miovy Najd&te si svoje
technologii z nichZ nejzasadnéjsi je nedostatek pracovnich sil a jejich troven
dovednosti jak u nas, tak v ostatnich zemich. Modernizaci si vyZaduje i stoupajici digitalni dermatitida  dojeni  masna plemena skotu
poptavka po potravinach a krmivech a rostouci poZadavky na bezpecnost potravin. mastitidy u skotu  maturita z chovu zvifat  odchov telat

Dale pak pokracoval v podrobném pfedstaveni polniho autonomniho nosice naradi cenaboudni it | prancstly| | patenpazndity | pRnravanasdsia

Agrointelli Robotti, ktery maze provadét razné operace v prubéhu vegetacniho obdobi. - = 7 LT
reportaz  reprodukce  silaZze a senaze  wyziva dojnic
Po peclivem predstaveni celého konceptu robota a vydatném obédé pokracoval program
s 2 pa SR : ne e 8| i . ] zemédélska anglictina  zoohygiena a prevence
presunem vsech ucastnikd na nedaleky pozemek patrici zemédélské spoletnosti

i o ot = G o ceska narodni plemena
Slovec, kde byl robot predveden v praxi p¥i pleckovani cukrovky. .

Reklama
Vyhody pouiiti autonomniho nosice naradi ROBOTII
B Svoji nizkou vahou (cely stroj vazi cca 1700 kg) se minimalizuje utuzeni pady

B Odpada unava fidice

B Veskere operace jsou zaznamenavany a poskytuje tak zpétnou vazbu farmari

Pfesto, Ze robot pracuje autonomné, kdykoliv Ize pFevést na manualni oviadani, které
je totozneé jako u RC modelu aut a je zajisténo pomoci tabletu. Toho se vyuZiva pfi
nakladani nebo skladani na podvalnik, na kterém se musi na pole dopravit. Dosah
manualniho oviadani je 300 m. Pomoci tabletu je zajistén i nepretrZity dohled nad

strojem.

Foto €. 1: Pro pfesnou praci na poli vyuziva robot anténu pro pfijem RTK signalu.
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Data, ktera ma farma k dispozici se doplni o data ziskané od robota béhem jeho prace
a lze tak lIépe optimalizovat jednotlivé operace, napf. osetfit postfikem jen Cast
porostu. Naplanovani pohybu po pozemku se provadi v uZivatelském rozhrani na webu,

kde zlistane i ulozen.

Zakladni verzi robota |ze jesté rozsitit o dalsi funkce jako je kamerovy systém, ktery
umozZiiuje rozeznavat plevele na pozemku a na zakladé ziskanych dat pak vytvofit
mapu zapleveleni v fadkovych kulturach. Umi i rozlisit travy a jeteloviny na pastviné a

aplikovat tak rozdilnou davku hnojeni dusikem.

Bezpecnost na prvnim misté

Pozadavkem je okamZita reakce na jakykoliv jev na poli a odvraceni nebezpedi. Proto
stroj stale skenuje prostor kolem sebe a je schopny identifikovat prekazky v podobé
lidi, zvirat i objekt(, které ma pred sebou a okamZité zastavi. Kromé toho jsou na stroji tFi

bezpecnostni tlacitka k zastaveni stroje | bez tabletu.

Foto €.2: Mechanicky naraznik robota zastavi, pokud se setka s prekazkou

Foto €.3: Bezpecnostni tladitko umoZnuje robota kdykoliv zastavit
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Vykon polniho autonomniho nosice naradi Robotti

Z dosavadni praxe je robot schopen osit 10 ha cukrové fepy za den a pohybuje se
rychlosti 6-8 km/hod. Objem nadrze, ktery je 40 litri postacuje na praci o plose 5-6 ha,
ale jiz nyni ma danska firma v planu kapacitu nadrzi navysit. Robot mize nést rizné typy

nafadi v zdbéru od 1,5 do 3 metru a disponuje hydraulickym zdvihem 750 kg.

Technicka specifikace:

W Sitka stroje 3800 a7 4800 mm

B Pracovni zaber 1500 aZ 3000 mm

B Délka 2500 mm

B Rozchod kol 2500 nebo 3500 mm
B VySka stroje 1800 mm

B Hmotnost od 1200kg

Foto €. 4: Robota pohani tfivalcovy motor Kubota s vykonem 2x 18,5 kW

Foto €.5-9: Predstaveni robota v polni ukazce pri pleckovani cukrovky

Text a foto: Marcela Otrubova



